NAOS: Profileurs Deep Arvor & Argos-3 — 4eme Réunion annuelle
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Novel Argo Ocean
observing System

Ifremer
T2.3 : Deep-Arvor
Bilan des maquettes et prototypes industriels :

Profondeur
maximum

Nombre de cycle realisé Campagne de déeploiement

Maquette 1 60 cycles « Strasse », Aout 2012

« Proteus dunes », Octobre
2012

Maquette 2 3 cycles puis récupération
Second deploiement : 89

cycles

Prototype industriel 1 32 cycles « Geovide », Mai 2014

142 cycles a 2 jours dont 75 « Geovide », Mai 2014
cycles a 4000m

Prototype industriel 2

Prototype industriel 2, « Géovide », Mai 2014
Caracteristiques principales : Y

Bilan energetique du prototype industriel 2 : Travaux complémentaires liés a I’industrialisation :

* 142 cycles réalises dont 75 a 4000 m et
63 profils avec mesure DO

* Projection sans mesure DO et CTD
en mode continu : 150 cycles

* Projection sans mesure DO et CTD en mode

spot sampling : 200 cycles
* Répartition des postes de consommation :

Plus de 50% de 1’énergie est consommeée par la pompe

Iridium & GPS
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Profondeur maximum: 4,00
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Capteurs:

Aanderaa 4330 optode (p

connecteur pour capteur ae

Acquisition des donnees:
- 3 zones d’echantillonna
surface) avec possibilité de
(1 métre)
- Transmission de profils
2000 points CTD & |
- Télécommande possible
parking & pression d

Cuve en eau

Transmission: Iridium & pa

Support de

Lien de programmation: Bl
capteur US

Enceinte: Composite, enrou

Poids dans I’air: 26 kg
Plateau -
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~ Longueur totale 216 cm

* Piloter |’instrument a distance
Résultats : mode bas-debit interactif
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Contact: serge.le.reste@ifremer.fr or virginie.thierry@ifremer.fr
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Flotteur « Pré-série » 6001757,

* 5 flotteurs Arvor Argos-3 déployeés
* Cumul de 170 cycles environ (mi septembre 2015)

Performances obtenues en mer :
transmission d’1 profil Argo en 3 min 30 s en moyenne*
(soit moins d’1 passage satellite)

* Sensibilite au bruit en Mediterranée (1 profil Argo = 8 min 15 s)

* Industrialisation limitée : 1 satellite ne peut traiter que X balises simultanément !
* Publication : Journal of Atmospheric and Oceanic Technology

(hitp://dx.doi.org/10.1175/JTECH-D-14-00219.1)

150 profils CTD a 4,000 metres

Seabird 41CP CTD (Pompage continu)
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Dimensions: Diametre 14 ci
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Objectifs : Evolutions Argos-2 2Arqgos-3 - >
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* Passer moins de temps a transmettre en surface Lien bi-directionnel et | g ol
- Réduction des bio-salissures * Accuses de réception des données correctement transmises = =L R
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- Moins de dérive = meilleure estimation des courants Ephémerides (prédiction des heures des passages satellites) -

- Moins de risques de collision " ——

- Economie d’énergie . -
* Transmettre davantage de données . a
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